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1.  Este caderno de prova, com páginas numeradas 
de 1 (capa) a 25 (folha de anotação do candidato), é 
constituído de 50 (cinquenta) questões objetivas, 
assim distribuídas:

01 a 10 – 	 Língua Portuguesa;
11 a 20 – 	 Fundamentos em Educação, 
Conhecimentos Transversais e Legislação;
21 a 30 – 	 Conhecimentos Gerais do Estado de 
                       Mato Grosso;
31 a 50 – 	 Conhecimentos Específicos.

2. Caso o caderno de prova esteja incompleto ou 
tenha qualquer defeito de impressão, solicite ao fiscal 
a substituição deste.

3. Marque no cartão-resposta somente uma 
alternativa para cada questão, preenchendo 
completamente o círculo, conforme o exemplo abaixo.

	

	 3.1 	 A correção da prova será feita por 
processo de leitura óptica do cartão-resposta 
personalizado. Por isso, o candidato deverá 
atentar para a orientação contida nesta capa da 
prova sobre a forma correta de preenchimento 
do campo relativo a cada questão. Se o campo for 
preenchido em desacordo com essa orientação, 
o candidato arcará com o ônus de não ter 
computada a exata pontuação alcançada.

	 3.2. 	 Não rasure nem amasse o cartão-		
resposta.

4. Todos os espaços em branco, neste caderno, podem 
ser utilizados para rascunho.

5. A duração da prova é de 4 (quatro) horas, já incluído 
o tempo destinado ao preenchimento do cartão-
resposta.

6. Somente após decorridas 2 horas e 30 minutos do 
início da prova, o candidato, depois de entregar seu 
caderno de prova e seu cartão-resposta, poderá 
retirar-se da sala de prova. O candidato que insistir em 
sair da sala de prova antes desse tempo deverá assinar 
termo de desistência, declarando sua desistência do 
concurso.

7. Será permitida a saída de candidatos levando o 
caderno de prova somente na última meia hora de 
prova.

8. Na página 25 deste caderno de prova, encontra-
se a Folha de Anotação do Candidato, a qual poderá 
ser utilizada para a transcrição das respostas das 
questões objetivas. Essa folha poderá ser levada pelo 
candidato, para posterior conferência com o gabarito, 
somente após decorridas 2 horas e 30 minutos do 
início da prova.

9.  Após o término da prova, o candidato deverá, 
obrigatoriamente, entregar ao fiscal o cartão-
resposta assinado e preenchido.
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CONHECIMENTOS ESPECÍFICOS

QUESTÃO 31

De acordo com a Norma para Execução de Levantamentos Topográficos – NBR 13.133 (ABNT, 2021, p. 6), o 
método das direções consiste em medições angulares horizontais com visadas nas direções determinantes 
nas posições direta e inversa da luneta (leituras conjugadas) de um medidor de ângulos. Considerando a 
medição angular horizontal do ângulo compreendido entre as direções P1-P0 e P1-P2 em duas séries, o 
ângulo obtido será de:

Ponto 
Ocupado

Ponto 
visado Posição direta Posição 

inversa Série

P1
P0 00º00’00” 179°59’45”

1ª
P2 150°24’31” 330°24’10”

P1
P0 00°01’01” 180°00’45”

2ª
P2 150°25’35” 330°25’15”

(A)	 150°24’28”

(B)	 150°24’33”

(C)	 150°24’30”

(D)	 179°59’42”

(E)	 179°59’41”

QUESTÃO 32

Numa poligonal fechada composta por 5 vértices, foram medidos os ângulos horizontais internos: 74°46’40”; 
120°37’50”; 115°15’40”; 99°14’00”; e 130°05’20”. O erro de fechamento angular da poligonal será de:

(A)	 1’30”

(B)	 30”

(C)	 40”

(D)	 10”

(E)	 50”

QUESTÃO 33

Em um levantamento topográfico com estação total, partindo de um ponto P02, foi visado o ponto P01 a 
ré e o ponto P03 a vante, obtendo-se um ângulo horizontal de 60°. Sabendo que as coordenadas do ponto 
P01 são (x = 120 m, y = 210 m) e do ponto P02 são (x = 180 m, y = 150 m), qual o Azimute de P03 para P02?

(A)	 135°

(B)	 15°

(C)	 45°

(D)	 195°

(E)	 285°
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QUESTÃO 34

Um nivelamento geométrico foi realizado partindo da estação RN-10 a ré de cota igual a 100,010 m. De 
acordo com os dados apresentados na tabela a seguir, calcule a cota da estação AL1.

Estação Ponto visado
Leitura

Dh (m)
Ré (m) Vante (m)

01 RN-10 1,120 45,335
AL1 1,425 48,345

     

(A)	 99,705 m.

(B)	 102,555 m.

(C)	 100,315 m.

(D)	 101,130 m.

(E)	 101,282 m.

QUESTÃO 35

O elipsoide de revolução é a figura geométrica utilizada como modelo da Terra para os Sistemas Geodésicos 
de Referência. Qual dos seguintes elipsoides é adotado pelo Sistema de Referência Geodésico para as 
Américas (SIRGAS2000)?

(A)	 Internacional de Hayford de 1924 (a = 6.378.388 m e f = 1/297).

(B)	 Sistema Geodésico de Referência de 1980 – GRS80 (a = 6.378.137 m e f = 1/298,257222101).

(C)	 Sistema Geodésico de Referência de 1967 – GRS67 (a = 6.378.160 m e f = 1/298,25).

(D)	 Clarke de 1880 (a = 6.378.249,145 m e f = 1/293,465).

(E)	 Parâmetros da Terra de 1990 – PZ90 (a = 6.378.136 m e f = 1/298,257839303).

QUESTÃO 36

A ionosfera é uma das principais fontes de erro sistemático no posicionamento com GNSS (Global Navigation 
Satellite Systems). Analise as seguintes afirmativas relacionando a ionosfera com o GNSS:

I -  	 O erro devido à ionosfera nas observáveis GNSS é diretamente proporcional ao TEC (Total Electron Content 
- Conteúdo Total de Elétrons) presente na trajetória satélite-receptor e inversamente proporcional ao 
quadrado da frequência do sinal.

II - 	 Os efeitos de primeira ordem da ionosfera nos sinais GNSS podem ser eliminados a partir da combinação 
livre da ionosfera (ion-free).

III - 	A região equatorial e de latitudes baixas possui um alto nível de densidade de elétrons e vários 
fenômenos ocorrem nessa região.

IV - A cintilação ionosférica causa enfraquecimento no sinal recebido pelos receptores GNSS, fazendo com 
que ocorra em muitos casos a perda do sinal.

Está CORRETO o que se afirma em:
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(A)	 I e II apenas.

(B)	 II e III apenas.

(C)	 I e IV apenas.

(D)	 I, II e III apenas.

(E)	 I, II, III e IV.

QUESTÃO 37

As observáveis utilizadas no GNSS estão sujeitas a erros de diferentes naturezas. De acordo com Monico 
(2008), os erros podem ser agrupados segundo as possíveis fontes. As fontes consideradas são os satélites, 
a propagação do sinal, o receptor/antena e a própria estação. A alternativa que representa apenas erros 
relacionados à propagação do sinal é:

(A)	 Refração troposférica, multicaminho e erro do relógio.

(B)	 Refração ionosférica, perda de ciclos e erro da órbita.

(C)	 Refração ionosférica, multicaminho e fase wind-up.

(D)	 Refração troposférica, refração ionosférica e perdas de ciclos.

(E)	 Perdas de ciclo, multicaminho e erro do relógio.

QUESTÃO 38

Em um mapeamento aéreo usando drone equipado com uma câmera com distância focal de 10,5 mm, é 
possível obter um GSD (Ground Sample Distance) de 3,45 cm a uma altura de voo de 150 m. Qual a altura de 
voo necessária para se obter um GSD de 2,3 cm e qual a escala correspondente da fotografia obtida?

(A)	 100 m; 1/9524

(B)	 110 m; 1/9500

(C)	 100 m; 1/952

(D)	 105 m; 1/10000

(E)	 110 m; 1/10476

QUESTÃO 39

Sobre os processos utilizados na fotogrametria analógica e digital, está INCORRETO o que se afirma em:

(A)	 A orientação exterior na fotogrametria digital consiste em orientar cada uma das imagens em relação 
ao sistema de coordenadas do espaço-objeto.

(B)	 A ressecção espacial serve para obter, para cada imagem, os valores dos parâmetros de orientação 
exterior.

(C)	 A interseção espacial permite, para um par de imagens, a obtenção das coordenadas tridimensionais 
no sistema de espaço-objeto para qualquer ponto que esteja na área de superposição.

(D)	 A orientação relativa está relacionada à formação do modelo estereoscópico, garantindo que os raios 
de pontos conjugados se intersectem, reconstruindo a geometria epipolar.

(E)	 A orientação interior, em fotogrametria digital, constitui-se no cálculo dos parâmetros de transformação 
entre o sistema de coordenadas de imagem digital (linha e coluna do pixel) e o referencial do espaço-
objeto.
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QUESTÃO 40

A fototriangulação pelo método dos feixes perspectivos permite a reconstrução ótima da geometria dos feixes 
de raios luminosos formadores do espaço-imagem no momento da aquisição das imagens fotográficas. O 
processo se vale do Método dos Mínimos Quadrados (MMQ), tendo como modelo matemático as equações 
de colinearidade:

Onde:
-     é a distância focal calibrada;
-     e      são as coordenadas do ponto no espaço-imagem;
-    0 ,    0 são as coordenadas do ponto principal;
- X, Y e Z são as coordenadas de um ponto no espaço-objeto;
- X0, Y0 e Z0 são as coordenadas do centro de perspectiva;
- rrm é o elemento da matriz de rotação (que incorpora os ângulos de atitude    ,      e     ) entre os sistemas     

XYZ e X’Y’Z’.

No processo de ajustamento, os parâmetros de orientação exterior a serem estimados para a fototriangulação 
serão:

(A)	 X0, Y0, Z0, X, Y e Z

(B)	 X0, Y0, Z0,    ,      e 

(C)	 X0, Y0, Z0,    ,      e

(D)	 X, Y, Z,    ,      e

(E)	    ,     ,    ,    ,     e

QUESTÃO 41

A Indicatriz de Tissot, ou elipse das distorções, é utilizada para representar e quantificar as distorções nas 
projeções cartográficas. Considerando uma projeção equivalente, assinale a alternativa CORRETA quanto 
às propriedades dos semieixos a e b da elipse formada:

(A)	 a = b

(B)	 a.b = 1

(C)	 a/b = 1

(D)	 a + b = 1

(E)	 a.b = 0

ξ
c
η

ξ η

ϕ ω κ

𝜉 = 𝜉0 − 𝑐
𝑟11(𝑋 − 𝑋0 + 𝑟21 𝑌 − 𝑌0 + 𝑟31 (𝑍 − 𝑍0)
𝑟13 𝑋 −𝑋0 + 𝑟23 𝑌 − 𝑌0 + 𝑟33(𝑍 − 𝑍0)

𝜂 = 𝜂0 − 𝑐
𝑟12(𝑋 −𝑋0 + 𝑟22 𝑌 − 𝑌0 + 𝑟32(𝑍 − 𝑍0)
𝑟13 𝑋 −𝑋0 + 𝑟23 𝑌 − 𝑌0 + 𝑟33 (𝑍 − 𝑍0)

cηξ
ϕ ω κ
ϕω κ

ϕ ω κ cηξ
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QUESTÃO 42

Analise as seguintes afirmações sobre o Sistema de projeção Universal Transversa de Mercator (UTM):

I -  	 A superfície de projeção é um cilindro transverso e tangente ao elipsoide de revolução.
II - 	 Divide o mundo em 60 fusos de 6° de amplitude, sendo o fuso 1 compreendido entre as longitudes 

180°W e 174°W e o fuso 32 compreendido entre as longitudes 6° E e 12° E.
III - 	O fator de escala no meridiano central de cada fuso é de 0,9996.
IV - O meridiano central para o fuso 15 está localizado na longitude 93° W.
V - Um ponto com coordenadas E = 250000 m e N = 9000000 m se encontra a oeste do meridiano central 

de seu fuso UTM.

Está CORRETO o que se afirma em:

(A)	 I e II apenas.

(B)	 II e III apenas.

(C)	 I, II e III apenas.

(D)	 II, III e V apenas.

(E)	 II, III, IV e V apenas.

QUESTÃO 43

 
Na análise de acurácia de uma Carta Topográfica na escala de 1:50000, os valores de referência do Padrão 
de Exatidão Cartográfica (PEC) e do erro padrão para a classe A devem ser de:

(A)	 PEC = 12,5 m e EP = 7,5 m.

(B)	 PEC = 5 m e EP = 3 m.

(C)	 PEC = 25 m e EP = 15 m.

(D)	 PEC = 7,5 m e EP = 4,5 m.

(E)	 PEC = 20 m e EP = 12 m.

QUESTÃO 44

A Norma de Especificação Técnica para Controle da Qualidade de Dados Geoespaciais (ET-CQDG) estabelece 
que a avaliação da qualidade dos produtos cartográficos é realizada por meio de elementos dispostos 
em cinco categorias: Completude, Consistência Lógica, Acurácia Posicional, Acurácia Temporal e Acurácia 
Temática. Sobre o conceito de completude, está CORRETO o que se afirma em:

(A)	 Relaciona-se com a presença ou ausência de feições na informação geográfica.

(B)	 Diz respeito ao cumprimento das regras lógicas da estrutura dos dados, dos atributos e das relações.

(C)	 Diz respeito à qualidade da posição geográfica das coordenadas do conjunto de dados geoespaciais.

(D)	 Faz referência à exatidão encontrada na componente temporal dos dados geoespaciais.

(E)	 Diz respeito à correta interpretação das feições e atributos, bem como ao seu enquadramento nas 
classes previstas no modelo conceitual.



CONCURSO PÚBLICO  - PROFESSOR EBTT - EDITAL 029/2024 
ENGENHARIA CARTOGRÁFICA Página 22 de 25

QUESTÃO 45

De acordo com as Especificações Técnicas para Estruturação de dados Geoespaciais Vetoriais (ET-EDGV 3.0), 
a modelagem OMT-G prevê os seguintes relacionamentos topológicos espaciais entre pontos:

As relações espaciais de 1 a 5 correspondem, respectivamente, a:

(A)	 Disjunto; perto de; coincidente; acima/abaixo; em frente a.

(B)	 Disjunto; em frente a; coincidente; acima/abaixo; perto de.

(C)	 Em frente a; disjunto; coincidente; acima/abaixo; perto de.

(D)	 Em frente a; perto de; coincidente; acima/abaixo; disjunto.

(E)	 Perto de; disjunto; coincidente; acima/abaixo; em frente a.

QUESTÃO 46

Do que trata a seguinte definição: “conjunto integrado de tecnologias; políticas; mecanismos e procedimentos 
de coordenação e monitoramento; padrões e acordos, necessário para facilitar e ordenar a geração, o 
armazenamento, o acesso, o compartilhamento, a disseminação e o uso dos dados geoespaciais de origem 
federal, estadual, distrital e municipal”?

(A)	 BDG – Banco de Dados Geodésicos.

(B)	 SINTER - Sistema Nacional de Gestão de Informações Territoriais.

(C)	 INDE – Infraestrutura Nacional de Dados Espaciais.

(D)	 SIGEF - Sistema de Gestão Fundiária.

(E)	 SCN – Sistema Cartográfico Nacional.

QUESTÃO 47

O Manual Técnico para Georreferenciamento de Imóveis Rurais – 2ª Edição aborda diferentes sistemas de 
coordenadas que podem ser utilizados para fins de georreferenciamento. Julgue os seguintes itens sobre o 
assunto:

I -  	 Os valores das coordenadas dos vértices dos imóveis devem ser descritos por meio de suas coordenadas 
geodésicas ( ,   ,    ) vinculadas ao SGB.

II - 	 Os valores de precisão dos vértices em latitude e em longitude devem ser convertidos para valores 
lineares (metros).

III - 	O cálculo da área dos imóveis rurais deve ser realizado com base nas coordenadas referenciadas ao 
Sistema Geodésico Local.

ϕ λ h
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IV - As coordenadas cartesianas geocêntricas determinadas para os vértices do limite devem ser convertidas 
para o SGL, usando-se a média das coordenadas da parcela em questão como origem do sistema.

V - O cálculo da área dos imóveis rurais deve ser realizado com base nas coordenadas no sistema UTM.

Está CORRETO o que se afirma em:

(A)	 I e II apenas.

(B)	 I, II, III e IV apenas.

(C)	 I, II, III e V apenas.

(D)	 II, III e IV apenas. 

(E)	 II, III e V apenas.

QUESTÃO 48

Nos limites comuns a imóveis certificados, via Sigef ou SNCI, é recomendado ao credenciado, de acordo 
com o Manual Técnico para Georreferenciamento de Imóveis Rurais, efetuar o levantamento e confrontar 
as informações obtidas com as já existentes. Em caso de concordância, o credenciado adotará as mesmas 
informações posicionais (coordenadas e codificação dos vértices) do imóvel lindeiro, assumindo a 
responsabilidade técnica por elas de forma solidária. As tolerâncias posicionais admitidas nesses casos, 
considerando vértices situados em limites artificiais, naturais e inacessíveis, são, respectivamente:

(A)	 0,50 m, 3,00 m e 7,50 m.

(B)	 1,50 m, 9,00 m e 22,50 m.

(C)	 1,00 m, 6,00 m e 15,00 m.

(D)	 0,60 m, 9,00 m e 22,50 m.

(E)	 1,50 m, 3,00 m e 7,50 m.

QUESTÃO 49

No ajustamento de observações pelo Método dos Mínimos Quadrados, são utilizados modelos funcionais 
para representar o sistema físico ou fictício com o qual as medidas estão associadas. Dependendo das 
variáveis envolvidas no ajustamento (observações e ou parâmetros), os modelos são divididos em: método 
dos parâmetros, método dos correlatos e método combinado. De acordo com GEMAEL (1994), os modelos 
funcionais para esses métodos são representados, respectivamente, por:

(A)	 F(La) = 0; F(La,Xa) = 0 e La = F(Xa)

(B)	 F(La,Xa) = 0; F(La) = 0 e La = F(Xa)

(C)	 La = F(Xa); F(Xa) = 0 e F(La,Xa) = 0

(D)	 La = F(Xa); F(La) = 0 e F(La,Xa) = 0

(E)	 F(La) = 0; F(La,Xa) = 0 e Xa = F(La)
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QUESTÃO 50

A matriz dos pesos é utilizada no ajustamento quando as observações não oferecem o mesmo grau de 
confiança. Está INCORRETO sobre a matriz dos pesos o que se afirma em:

(A)	 Considerando um conjunto de observações de desigual precisão entre si correlacionadas, a matriz 
dos pesos será uma matriz completa com o número de linhas igual ao número de colunas.

(B)	 Considerando um conjunto de observações correlacionadas de igual precisão, a matriz dos pesos será 
completa com elementos da diagonal principal iguais entre si.

(C)	 Considerando um conjunto de observações não correlacionadas de desigual precisão, a matriz peso 
será uma matriz diagonal.

(D)	 Considerando um conjunto de observações não correlacionadas de igual precisão, a matriz dos pesos 
pode ser substituída por uma matriz identidade.

(E)	 Considerando um conjunto de observações não correlacionadas de igual precisão, a matriz dos pesos 
pode ser substituída por uma matriz nula.
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